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@ Motory
@ Krokové motory

@ Stejnosmérné motory
o Bezkartackové motory
o Elektrické zapojeni

© Mgéreni pohybu
@ Optické enkodéry
@ Potenciometry
@ Akcelerometry
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Krokové motory
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Motory

Motory (elektromotory)

@ prevod elektrické energie na mechanickou
@ v dnesni dobé vétSinou nejdrazsi Cast robota
@ nejriznéjsi tvary a velikosti

o zikladni typy elektrickych motor(:

o krokovy (stepper)
e DC, s permanentnim magnetem
o bezkartackovy (brushless)
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Krokové motory
Stejnosmérné motory
Bezkartackové motory
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Motory

Krokové motory

@ unipoldrni vs. bipoldrni fizeni

@ jednofazové vs. dvoufazové Fizeni

ANIMACE
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Stejnosmérné motory
o
o
o
o
o
o
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rotor a stator

plsobeni magnetickych poli

s/bez permanentniho magnetu (véha)
vysoké otac¢ky — nutnost prevodovky
problém s rusenim

funguji i jako dynama (!)
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Bezkartackové motory

@ lehké (vhodné pro modelérstvi)

@ potreba slozité fidici elektroniky

Zbynék Winkler a Martin Dlouhy Uvod do mobilni robotiky — AIL028



Krokové motory
Stejnosmérné motor:
Bezkartackové motol
Elektrické zapojeni

Motory

Elektrické zapojeni

Dostatek proudu — relé, tranzistor
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Bezkartackové motol
Elektrické zapojeni

Motory

Elektrické zapojeni

H-mustek — Fizeni sméru
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Optické enkodéry
Potenciometry
Mé¥eni pohybu Akcelerometry

Méreni pohybu — motivace

@ Mnoho pldnovacich algoritm potrebuje znat pozici robota

@ | ty co nepotrebuji, mohou fungovat lépe
@ Dostupné informace

o Otoceni kolecek
e Model podvozku
e Mapa prostredi
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Optické enkodéry
Potenciome
Méfeni pohybu Akceleron

Optické enkodéry (1/3)

Zakladni princip:
@ zdroj a prijimac svétla (typicky infra, spojeno s podvozkem)
o detekovatelny vzor pripevnény k otocné Casti

o relativni/absolutni
o reflexni/prahledny
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Optické enkodéry
Potenciometry
Mé¥eni pohybu Akcelerometry

Optické enkodéry (2/3)

@ Dekédovani pomoci stavového automatu

i
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Optické enkodéry
Potenciometry
Méfeni pohybu Akcelerometry

Optické enkodéry (3/3)

@ Absolutni pozice kolecka
@ Potreba vice senzorii

@ Binarni kéd (napf. 000 001 010 101 011 111 110 100)
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Potenciometry
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Potenciometry

@ Proménny odpor nebo odporovy déli¢

e P¥ipojit na A/D prevodnik mikrokontroleru jako odporovy
déli¢

@ Miize byt linedrni nebo logaritmicky

T\ b
o
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Optické enkodéry
Potenciometry
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Akcelerometry — MEMS

MicroElectroMechanical Systems

@ Mechanicka konstrukce z polovodicovych soucastek
@ Levna vyroba

o Siroké (ne)robotické uplatnéni

L
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