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(1] Uvod
@ Co jsou to ti ,,mobilni roboti"?
@ K ¢emu je to dobré?
@ Jak bude vypadat prednaska?
@ Jaké jsou dalsi prednasky/semindre o robotech?

© Robotické soutéZe a roboti na MFF
@ Eurobot, 2001-2005
@ Uklizeci soutéz, 2002
@ |strobot, 2003-2004
@ Ostatni roboti

© Robotika — rocket science?
@ Co je to robot?
@ Jednodip, mozek robota?
@ Senzory, robotovy oéi & usi
@ Efektory, robotovy ruce & nohy
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Co jsou to ti ,,mobilni roboti“?

K éemu je to dobré?

Jak bude vypadat prednaska?

Jaké jsou dalsi prednasky/seminare o robotech?

K cemu je to dobré?

@ zkoumani oblasti s obtiznym pfistupem
e morské dno
e jicny sopek
e Mars
@ zachrana lidi pfi katastrofach (Robocup Rescue), zemétresent,
teroristické Gtoky a pod.
@ rozvoz
e materidlu v tovarnach
o dokumentl v administrativnich budovach
o uklid
o vysavale (Rumba, Elektrolux, ...)
o sekacky (Husquarna)
o (klid velkych prostor (nadrazi, metro, hypermarkety)
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Co jsou to ti ,,mobilni roboti“?

K ¢emu je to dobré?

Jak bude vypadat prednaska?

Jaké jsou dalsi prednasky/seminare o robotech?

Sylabus

Intro — 1D World
Nejjednodussi typy roboti, zaklady HW, jednocipy,
jednoduché sensory (cca 2 prednasky)

Challenge — 2D World
Zakladni robotické algoritmy pro planovani, lokalizaci
a fizeni. Vyvojové postupy (simulator, logy, XPlight)
(cca b prednasek)

Grand Challenge — 3D World
Ndroc¢néjsi druhy algoritmd, pravdépodobnostni
algoritmy pro zpracovani senzorli, pro planovani,
prace s nelplnou informaci (cca 6 prednasek)

Cviceni

Celkem asi 6, nejspiSe po prednasce, v laboratofi
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Co jsou to ti ,,mobilni roboti“?

K ¢emu je to dobré?

Jak bude vypadat prednaska?

Jaké jsou dalsi prednasky/seminare o robotech?

Literatura

e Mobile Robots / Joseph L. Jones, Anita M. Flynn, Bruce A.
Seiger, A.K. Peters, 1999; ISBN 1-56881-097-0

e Sensors For Mobile Robots / H.R. Everet, A.K. Peters,
1995; ISBN 1-56881-048-2

@ Where am 1? Sensors and Methods for Mobile Robot
Positioning / J. Borenstein, H. R. Everett, and L. Feng,
A.K. Peters, 1996; available online

e Image Processing, Analysis, and Machine Vision / Milan
Sonka, Vaclav Hlavaé, Roger Boyle, PWS Boston 1999, 2nd
edition; ISBN 0-534-95393-X

@ Cora, Researchindex — vyhleddvace ¢lanki

@ Comp.robotics FAQ, comp.robotic.research, comp.robotic.misc
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news:comp.robotic.research
news:comp.robotic.misc

Co jsou to ti ,,mobilni roboti“?

K ¢emu je to dobré?

Jak bude vypadat prednaska?

Jaké jsou dalsi prednasky/seminare o robotech?

Pozadavky

Zkouska — Gstni (mozna i pisemna, podle poctu lidi)

Zapocet — ucelem ziskat praktické zkusenosti s robotikou
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Co jsou to ti ,,mobilni roboti“?

K ¢emu je to dobré?

Jak bude vypadat prednaska?

Jaké jsou dalsi prednasky/seminafe o robotech?

Souvisejici prednasky

Seminafr z mobilni robotiky — AIL061, letni semestr
Eurobot | & Il — AILO73 & 4

Robotickd rozhrani — PRGO025, Obdrzalek

Programovani mikrokontrolerti — PRG037, Obdrzélek
Kurs praktické elektroniky — UFY074, Zilavy, Lustig
Pocitacové vidéni a inteligentni robotika — PGR001, Hlavac
Grafika LI Il — Pelikdn

Uvod do teorie pravdépodobnosti — MAI016, Antoch
Programovani v asembleru — PRGO017, Yaghob

Vstupné vystupni komunikace pocitace — PRFO037, Lustig
Uméla inteligence — AIL033, Vomlelova

Grafové algoritmy (prochézeni, Diskstra, BFS, DFS. . .)



Eurobot, 2001-2005

Uklizeci soutéz, 2002
Robotické soutéze a roboti na MFF Istrobot, 20032004

Ostatni roboti

Eurobot, 2001-2003
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Eurobot, 2001-2005

Uklizeci soutéz, 2002
Robotické soutéze a roboti na MFF Istrobot, 20032004

Ostatni roboti

Eurobot, 2004-2005
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Robotické soutéze a roboti na MFF

Uklizeci soutéz, 2002
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Eurobot, 2001-2005

Uklizeci soutéz, 2002
Robotické soutéze a roboti na MFF Istrobot, 2003-2004

Ostatni roboti

Istrobot, 2003-2004
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Robotické soutéze a roboti na MFF
Ostatni roboti
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Robotika — rocket science?

Robotika — rocket science?

@ Robotika nemusi byt nutné ,rocket science"

@ Ale ledaskomu se tak miize na prvni pohled jevit

@ ZaleZi ovsem na pristupu a cilech

@ Cilem prvnich (1-2) pfednasek a prvniho cviceni je ukazat, ze
kazdy matfyzak si mize doma postavit ,svého" robota
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Co je to robot?
Jednodip, mozek robota?
Senzory, robotovy o&i & usi
Robotika — rocket science? Efektory, robotovy ruce & nohy

Co je to robot?

Soudasti

@ autonomni @ senzory
@ mobilni o efektory
@ inteligentni @ ,néco mezi*
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Co je to robot?

Jedno&ip, mozek robota?

Senzory, robotovy o&i & usi
Robotika — rocket science? Efektory, robotovy ruce & nohy

Jednodip, mozek robota?

e maly pocitac

o integrovany obvod se spoustou noZi¢ek (pinti)
@ uvnitf digitdlni = jednicky a nuly

e navenek riizné napétové Grovné (napf. TTL)

e vstupy — voltmetry

e vystupy — zdroje napéti

e analogové 1/0

44 2 2 a2 e e Erm
TR R E R E R R Y.

o vstupy (A/D) — dokonalejsi voltmetr

o vystupy (D/A) — dokonalejsi zdroj napéti
4§ @ zména napéti v Case — signal

o Cas je diskrétni (bézné nékolik MHz)
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Co je to robot?

Jednodip, mozek robota?

Senzory, robotovy o&i & usi
Robotika — rocket science? Efektory, robotovy ruce & nohy

Senzory, robotovy oci & usi

@ pocita¢ umi méfit napéti (hrubég, jemné)
@ senzory tedy prevadi informace na napéti
@ rhzné fyzikalni principy

mechanické — tlacitko (nédraznik)
akustické — sonar (doba letu zvuku)

magnetické — kompas
optické
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Co je to robot?

Jednodip, mozek robota?

Senzory, robotovy o&i & usi
Robotika — rocket science? Efektory, robotovy ruce & nohy

Priklad pripojeni tlacitka

Co je na vstupu, kdyz neni k ni¢emu pfipojen?

+5U +5U +5U +5U +5U +5U

UDD GP5/CIN UDD GP5/CIN

GP4/COUT

UDD GP5/CIN
GP4/COUT
GP3/MC

GP4/COUT
GP3/MC
GP2

GP3/MC
GP2

8 GP1 GP1

uss GPB GPB
PIC12Cs72P PIC12Ce72P
GND GND GND
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Co je to robot?

Jednodip, mozek robota?

Senzory, robotovy o&i & usi
Robotika — rocket science? Efektory, robotovy ruce & nohy

Efektory, robotovy ruce & nohy

@ podita¢ umi byt zdrojem napéti (hrubé, jemné)
o efektory tedy reaguji na pripojené napéti
@ rlizné principy

o prevod na mechanickou energii (motory, motorky, serva)
o LED — mize ovladat televizi

B
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Co je to robot?

Jednodip, mozek robota?

Senzory, robotovy o&i & usi
Robotika — rocket science? Efektory, robotovy ruce & nohy

Priklad pripojeni LED

@ Velmi uzite¢né zafizeni zejména pfi ladéni sofware ; —)

? 4 ? 4

I L
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@ programovani MCU
o timer
e interrupt
e watchdog
o A/D prevodnik

@ signaly, komunikace

e fizeni serva
e sériovy port

e I2C
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