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Funny Golf

Roboti na golfovém hristi!

Vitézi tym, ktery do konce zdpasu obsadi bilymi micky vice
jamek vlastni barvy.

Ale pozor: miZete také zaplnit souperovy jamky cernymi
micky a tim mu zkomplikovat hru.
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1. Predstaveni soutéze Eurobot "

Nasledujici pravidla jsou urcena pro vsechna narodni kola a pro finale soutéZze autonomnich
robot( Eurobot®*" 2006.

Eurobot®®" je amatérska roboticka soutéZ oteviena tymum mladych lidi z celého svéta,
sdruzenych bud’ ve studentskych projektech, robotickych klubech, nebo vzdélavacich projektech.
Kazdy tym je tvoren nékolika lidmi sdruzenymi kolem spolecného projektu.

Soutéz usiluje o probouzeni zajmu Siroké verejnosti o robotiku a povzbuzeni aktivniho
provozovani védy ve skupinach mladych lidi. Eurobot®®" a jeho narodni kvalifikace by mély probihat
v pratelském a sportovnim duchu.

Letos jsou pravidla navrzena tak, aby tymy vyvinuly tridici zarizeni a integrované ridici systémy
pro své roboty. To proto, Ze si roboti museji umét najit cestu na jednobarevném hristi, Ze maximalni
rozméry robota jsou mensi nez loni a Ze roboti museji rozlisit dva druhy mic¢kd a pracovat s nimi
odlidn&. Uspédné zvladnuti této Glohy umozni GEastnikiim navrhovat roboty budoucnosti.

Tyto Ukoly mohou hrat ddlezitou roli pro pristi uplatnéni Gcastnikd, obzvlasté v oblasti
konstrukce robot( pro:

e sbér naslapnych min (detekce a odstranéni),

o vyhybani prekazkam a osobam (konstrukce robotd, ktefi neohrozuji osoby a malé déti),
e zachranné operace (vyprostovani osob pri hromadnych nestéstich),

e autonomni tézbu a sklizen.

Eurobot®®" neni jen technicky zamérenou soutézi. Je hlavné zakladem pro podporu technickeé
predstavivosti, stejné jako vymény myslenek, zkusenosti, vtipnych napadu, védeckych a technickych
znalosti. Ddraz je kladen na tvorivost, kulturni a technické obohaceni Ucastnikd.

Ucast v soutézi predpoklada plné prijeti téchto zasad, stejné jako pravidel a jejich
interpretace vyborem rozhod¢ich (v prabéhu roku) a rozhodcimi (pfi zapasech). Rozhodnuti rozhodcich
je konecné a neni proti nému odvolani, leda by bylo dosazeno dohody mezi vSemi z(castnénymi
stranami.

Eurobot®” je soutéz poradana v Evropé, je vsak oteviena véem zemim svéta. Zemé, které jsou
reprezentovany vice nez tremi tymy, usporadaji narodni kvalifikaci (nebo narodni kolo), v niz vyberou
tfi tymy. Ve vybéru typicky budou dva nejlepsi tymy. Je ale na narodnim organizacnim vyboru, zda
zvoli pro vybér tretiho tymu jiné kritérium nez Gspésnost. Treti tym mize byt napriklad porotou vybran
na zakladé dalsich kvalit, které jsou v soutézi ocenovany: nejlepsi koncepce, kreativita, fair-play atd.
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V soutézi Eurobot®®" se vice nez soutéz samotna ocenuje fair-play, solidarita, vyména
technickych znalosti a kreativita (a to jak v oblasti techniky, tak v oblasti vedeni projektu).

Tymy, které uspéji v narodnich kolech v Alziru, Belgii, Ceské Republice, Francii, Italii,
Némecku, Rakousku, Rumunsku, Srbsku-Cerné Hore, Spanélsku, Svycarsku, Velké Britanii a vsech
ostatnich novych zemich v roce 2006 se sejdou 2. - 5. Cervna 2006 v italské Catanii na Sicilii, aby se
utkaly ve finale soutéZe Eurobot®¢".

Eurobot®®" se zrodil v roce 1998 v navaznosti na Francouzsky roboticky pohar, soubézné se
vznikem obdobné soutéZe ve Svycarsku. Dnes jsou jeho organizatori sdruzeni v celoevropské asociaci,
aby podporovali mezinarodni rozsireni soutéze a aby formovali ducha vymény a spoluprace, ktery mezi
organizatory existuje.

Sdruzeni, které bylo oficialné zalozeno 20. kvétna 2004, se jmenuje EUROBOT. Jeho stanovy
mUzete nalézt na internetovych strankach www.eurobot.org. Vsichni jednotlivci i skupiny, ktefi sdileji
nase hodnoty, jsou vitani, at uz nas podpori, nebo se pripoji jako dobrovolnici k riznym organizacnim
skupinam.

Je treba také zminit, Ze mnohé narodni kvalifikace jsou otevreny zahrani¢nim tymdm,
pochopitelné v rozsahu omezeném jejich zdroji a moznostmi. Kromé toho mnohé tymy poradaji vlastni
pratelska utkani. Nakonec je treba rici, ze mezinarodni tymy jsou samozrejmé vitany.

Eurobot®*" a jeho narodni kola jsou pripravovany prevazné dobrovolniky vsech narodnosti, kteri
véri ve vzdélavaci hodnoty této zkusenosti, a Casto jsou byvalymi Gcastniky této soutéze.

Vitejte!

A prejeme Vam hezké zazitky!
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2. Zakladni pravidla

Letos budou roboti hrat golf.
Kazdy tym navrhne a sestroji jednoho robota. V kazdém zapase proti sobé nastoupi dva tymy. Zapas
trva minutu a pal.

Kazdému tymu je pridélena barva - modra nebo cervena. Na hristi jsou rozmistény jamky oznacené
modrym nebo cervenym prstencem. Pro vitézstvi v zapase musi roboti umistit co nejvice bilych micka
do jamek vlastni barvy. Aby byla hra zajimavéjsi, mohou roboti také umistovat cerné micky do
souperovych jamek, ¢imz mu znesnadnuji jeho ulohu.

Cast mickd je prichystana na hfisti, zbytek je uloZen v podavacich, které mohou roboti otevfit
zkratovanim nékterého z totem( nahodné rozmisténych na hfisti.

3. Hristeé a herni prvky

3.1. Obecné

Reference k jednotlivym hernim prvkim jsou v priloze na konci tohoto dokumentu.

3.1.1 Hristé

Hristé se sklada z:

e jednoho zeleného obdélnikového pole se dvéma cernymi délicimi carami,

e 28 jamek, z nichz kazda je oznacena ¢ervenym nebo modrym prstencem,

e 31 bilych mickd - 15 na hristi (11 z nich je na pevnych pozicich a 4 jsou umistény nahodné) a po
4 v kazdém z podavacu,

e 10 cernych mickd - 6 na hristi (2 na stfedové care a 4 nahodné umisténé do jamek) a po
1 v kazdém z podavacd,

e 4 totemy rozmisténé nahodné a symetricky pred zacatkem hry (mozné pozice, viz obr.),

e 4 podavace mickl (z nichz kazdy obsahuje 4 bilé a 1 ¢erny micek), v kazdém rohu hristé jeden.
Kazdy totem je spojen s podavacem umisténym v protilehlém rohu.

Hristé je obklopeno drevénym mantinelem 70mm vysokym (vzhledem k Grovni plochy hristé) a 22mm
Sirokym. Je natfen matnou bilou barvou, kromé 2 startovacich oblasti, které maji cervenou nebo
modrou barvu (viz priloha). Tento mantinel lezi mimo hristé a jeho Sirka se tedy nezapocitava
do rozmérd uvedenych nize.

Kazdému robotu je pridélena barva - modra nebo Cervena. Modry robot zac¢ina hru v oblasti mezi
c¢ervenymi jamkami a modrym mantinelem, jehoz se musi dotykat.
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3.1.2 Tolerance

Organizatori se budou snazit vytvorit hristé s maximalni moZnou presnosti rozmérQ, ale vyhrazuji si
pravo na nasledujici odchylky:

e 2% v rozmérech hristé,
e 5% v rozmérech hernich prvka,
e 10% v rozmérech barevného znaceni.

Nebudou prijimany protesty tykajici se nepresnosti v ramci téchto toleranci.

Kvalita lesklych povrchi se mlze vyrazné lisit mezi rdznymi hfisti a mze se zhorSovat s postupem
zapasu. V pripadé zasadnich problémid mohou byt urcité herni prvky pozménény béhem roku.
Doporucujeme tymdm sledovat zmény pravidel na forech (FAQ na strankach www.eurobot.org).

Dulezité upozornéni: vySe uvedené tolerance se v zadném pripadé netykaji omezeni rozmérd robotu
a majacka vytvorenych ucastniky.

3.2. Herni pole

Herni pole je obdélnikové a méri 2100mm x 3000mm.
Je natreno jednolitou zelenou barvou. Dvé cerné cary
o Sifrce 5mm vedou napric¢ hristém, 1050mm od obou
kratsich stran (prochazeji tedy jednou z moznych
pozic totemu).

Startovni oblast neni na hristi vyznacena. Roboti se
jednoduse museji dotykat casti mantinelu natrené
odpovidajici barvou.

3.3. Mantinel

Mantinel je drevény, vysoky 70mm (vzhledem

k Grovni plochy hristé) a Siroky 22mm. Je natreny

matnou bilou barvou, kromé 2 startovacich oblasti, které maji cervenou nebo modrou barvu
(viz priloha).

3.4. Miky

Bilé micky jsou standardni bilé micky na stolni tenis. Cerné micky jsou také ping-pongové, jsou ale
obarveny cernou tusi. Praimér mick( je 40mm.

Ve hfe je 31 bilych mickd: 6 na kazdé poloviné hristé (z toho 4 na pevnych pozicich a 2 v pozicich
urcenych losem pred zacatkem zapasu), 3 na stfedové Care a po 4 v kazdém z podavacu.
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Ve hre je 10 ¢ernych mick(: 6 na hristi (z toho 2 na stfedové Care a 4 nahodné umisténé do jamek pred
zacCatkem zapasu - 2 na kazdé strané) a po jednom v kazdém z podavacu.

Micky (v pevnych i nahodnych pozicich - viz priloha) jsou na hristi rozmistény vzdy pred zacatkem
zapasu.

3.5. Jamky

Hristé obsahuje celkem 28 jamek. Primér jamky je 46mm a hloubka 40mm. Vnitfek jamky je natfen
c¢ernou matnou barvou. Ve spodni ¢asti, 15mm pod povrchem, je umisténa reflexni paska. Tato paska
umoznuje robotim detekovat stav jamky - prazdna nebo plna. Spodek jamky neni zcela uzavren
(vzduch muze volné proudit jamkou). Kolem kazdé jamky je prstenec o priméru 100mm, natfeny bud’
cervené nebo modre. Na hristi je 14 Cervenych a 14 modrych jamek.

Rozmisténi a souradnice jamek jsou uvedeny v priloze.

—
40 15‘ ......
A

3.6. Totemy

Na hristi jsou celkem 4 totemy. Jsou to valce o pruméru 52mm a vysce 147mm (spodni ¢ast, slouzici
k uchyceni totemu na hristi, ma primér 80mm a vysku 22mm) a jsou z plastické hmoty (PVC). Horni
strana totemd je uzavrena.

Aktivovat totem znamena propojit (zkratovat) 2 kovové prstence umisténé na totemu.

Totem neni urcen jen jednomu robotovi, kazdy muzZe aktivovat libovolny ze 4 totemda.

Na zacatku hry jsou totemy rozmistény losem (mozné pozice, viz priloha).

Kazdy totem je spojen s podavacem umisténym na opacném rohu hristé (podle stfedové soumérnosti).

y

2 vodivé kontakty

Robot musi propojit tyto
kontakty, aby aktivoval
a otevirel podava¢ micku

55

‘ o T ] Horni strana podstavce je
2 o i natfena ¢ervené nebo modre
|
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3.7. Podavace micku

V kaZzdém rohu hristé je umistén jeden podavac. Na zacatku hry obsahuje kazdy 5 mickd: 4 bilé a
1 Cerny v poradi podle obrazku.

4. Robot
4.1. Obecné

e Kazdy tym vytvori jednoho robota.

e Roboti jsou plné autonomni stroje. Musi si nést vlastni zdroj energie, pohonné jednotky a ridici
systém.

e Roboti mohou komunikovat pouze s lokaliza¢nimi majacky, pokud je tym pouziva
(béhem zapasu neni dovoleno zadné dalkové ovladani, roboti musi byt zcela autonomni)

4.2. Viditelnost

Doporucuje se tymOm, aby ponechaly vnitfek robota pruhledny, obzvlasté pak casti, kde jsou
skladovany micky.
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4.3. Omezeni a bezpecnost

4.3.1 Fair-play...

Protoze cilem vSech je pratelské prostfedi a odehrani co nejvétsiho poctu zapasu, véechny akce, které

nejsou primo spojeny s cilem hry (jak je popsan v tomto dokumentu) a brani jejimu bezproblémovému

prabéhu, budou penalizovany.

V tomto duchu strategie robott nesmi napriklad:

e branit oponentovi v pristupu k mickim nebo se ho snazit zablokovat v rohu hristé;

e  rusit souperova robota;

e pouzivat prislusenstvi, barvy nebo kresby podobné elementim na hristi s cilem zmateni souperova
robota;

e Umyslné poskozovat souperova robota, hristé, nebo libovolny herni prvek.

4.3.2 ... a bezpecnost

¢ Roboti nesmi mit Zadné vycnivajici nebo ostré casti, které by mohly zpUsobit $kodu nebo by mohly
byt nebezpecné.

e Pouziti tekutin, Ziravin, pyrotechnickych materiali a zivych bytosti je zakazano.

e Vsechny systémy na robotech musi odpovidat platnym zakonim. Specialné vsechny pouzité
systémy musi vyhovovat platnym bezpecnostnim predpisim a nesmi ohrozit Gcastniky ¢i verejnost
a to jak béhem zapasu tak v zakulisi (viz také kap. 8.8).

Obecné plati, ze libovolné zarizeni nebo systém, ktery by mohl byt potencialné nebezpecny pro
Ucastniky, divaky nebo rozhod¢i, budou zamitnuty.

4.4. Povinné vybaveni

e Kazdy robot musi byt vybaven snadno pristupnym startovacim zarizenim. Zarizeni se spusti
vytazenim startovaci $niry, alespori 500mm dlouhé. Tato $ndra nesmi zUstat pripojena k robotu po
zahajeni zapasu. Jakékoli jiné systémy (dalkové ovladani, rucni stisk prepinace apod.) nebudou
schvaleny.

e Kazdy robot musi byt vybaven nouzovym vypinacem aktivovanym stiskem. VypinaC musi mit
vyrazné cervené oznaceni o pruméru minimalné 20mm (napfiklad standardni bezpelnostni
vypinac). Musi byt umistén na viditelném a bezpecném misté, které je snadno shora pristupné pro
rozhodéi béhem zapasu. Tento nouzovy vypina¢ musi odpojit od napajeni vsechny motory
a pohanéci zarizeni robota.

e Kazdy robot musi mit casovaC, ktery robota automaticky zastavi po vyprseni 90 sekund
vyhrazenych na zapas.

Pozn. prekl.: Anglicky preklad sice o vypinaci vyslovné nic nerika, v pripadé nejasnosti je ovsem
zavazny francouzsky original, ktery vyslovné uvadi, Ze nouzovy vypina¢ ma jit vypnout ,Uderem
pésti“. Chcete-li predejit problémdm s francouzskymi rozhodcimi (které bohuzel mohou nastat
i béhem ceského kola), vybavte svého robota bezpecnostnim vypinacem ,,tahem zapni, stiskem vypni
umisténym na horni strané co nejvyse.
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4.5. Doporucené vybaveni

Tym0m se doporucuje, aby své roboty opatFily narazniky. Naraznik se pocita do rozmért robota a mél
by byt umistén 70mm nad zemi. Ucelem narazniku je zabranit moznym Skodam pri nechténych kolizich
mezi roboty béhem zapasu.

4.6. Omezeni velikosti robota

e Roboti mohou mit samorozbalovaci zarizeni. Pokud je takovyto mechanismus pouzit, smi se robot
rozbalit az po zahajeni zapasu.

e Obvod robota je definovan jako obvod konvexniho obalu vertikalni projekce robota do roviny
hraciho pole (viz nasledujici obrazky).

e Obvod robota na startovni pozici nesmi presahovat 120cm.

e Obvod robota v plné rozbalené konfiguraci nesmi presahnout 140cm kdykoliv béhem zapasu.

e Vyska robota, bez stojanu pro majacky (viz 4.10), nesmi presahnout 30cm. Toto omezeni plati
i béhem rozbalovani.

e Robot je chapan jako mnoZina objektd mechanicky spojenych dohromady (tj. robot nesmi
zanechavat jednotlivé dily i soucastky na hraci plose).

Priklad urceni obvodu:

Startovni
konfigurace

<

LTI

MR

]
.

=== <120cm

Maximalni rozbaleni

4.7. Micky

Tymy smé&ji nalozit do svého robota nejvyse 14 micka. Micky se pritom museji vejit do predepsaného
obvodu (viz 4.6). Rozhod¢i budou béhem schvalovani robott kontrolovat, Ze robot nemdze obsahovat
vice nez 14 mickd najednou. Toto omezeni musi byt dano fyzicky, konstrukci robota.
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4.8. Zdroje energie

e Jsou dovoleny vsechny zdroje energie (pruziny, stlaceny plyn, baterie, ...) s vyjimkou Zziravin,
pyrotechnickych materiald a zivych bytosti.

e Co se tyce baterii, jsou dovoleny pouze typy s tuhym elektrolytem, aby se predeslo riziku Gniku
kyseliny.

e Tymim je dirazné doporuceno, aby mély nékolik sad baterii, které lze snadno vyménit.
K dispozici by méla byt minimalné jedna kompletni nahradni sada pro rychlou pripravu robota.
Tymy musi byt schopné hrat dva zapasy po sobé.

4.9. Ridici systémy

¢ Tymy mohou pouzit libovolny Fidici systém (analogovy, mikroprocesory, mikropocitace, pocitace,
programovatelna pole, ...).
e Tyto systémy musi byt plné integrovany v robotu.

4.10. Stojan pro lokalizacni majacek robota

e Je ddrazné doporuceno, aby tymy vybavily své roboty stojanem pro lokalizacni majacek vyrobeny
souperovym tymem.

Tento stojan by mél jit snadno odmontovat i namontovat, aby mohl byt pouzit pouze pokud ho
souper potrebuje.

Tym se muze rozhodnout nevybavit svého robota timto stojanem, ale pokud soupef tento stojan
vyzaduje a potrebuje, bude tento tym vyskrtnut ze zapasu.

Stojan pro majacek musi spliovat nasledujici omezeni:

o Jedna se o ctvercovou plochu 80x80mm, umisténou 380mm nad Urovni hristé. Konstrukce
nesouci tuto plochu musi zlstat ve vertikalni projekci ¢tvercové plochy. Tento podplrny
sloupec nesmi obsahovat nic jiného nez senzory. Podpurny sloupec musi byt dostatecné
pevny, aby udrZel soupeflv majacek ve stabilni konfiguraci. Tym je odpovédny za tuto
robustnost.

0 Povrch plosky 80x80mm musi byt zcela pokryt suchym zipem (strana s hacky).

0 Stojan pro majacky by mél byt umistén co nejvice ke stfedu robota. Ve slozeném stavu
nesmi byt vzdalenost mezi stojanem a nejvzdalenéjsim bodem robota na jedné strané
mensi nez 50% stejné vzdalenosti na strané druhé.

e Stojan musi byt téz schopen nést vlajecku, identifikujici barvu robota pridélenou pred zapasem

(viz kap.6.1).

5. Majacky

5.1. Obecné

e Majacky jsou urceny, aby pomohly robotim pfi sebelokalizaci, lokalizaci hernich prvk( nebo
souperova robota.

e Cilem majackd v zadném pripadé nemlze byt zmateni soupefova robota. Pokud by hrozilo,
Ze zamérné narusi bezproblémovy pribéh zapasu, nemohou byt pouzity.
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e Na obou kratSich stranach jsou umistény 3 stojany pro stabilni majacky: dva v rozich a jeden
uprostred kratké strany (viz plan v priloze). Jsou natfeny Cernou barvou a jejich horni plocha je
ve vysce 300mm nad urovni herniho pole.

e Pouziti majacku je dobrovolné a za jejich vyrobu zodpovidaji tymy.

Stabilni majacek (8x8x16
! ( ) Podstavce (oblast vyhrazena pro senzory)

Mobilni majacky (8x8x8)

Vsechny rozméry jsou v milimetrech

5.2. Mobilni majacek

Mobilni majacek mize byt umistén na soupefova robota za ucelem jeho lokalizace.

Kazdy tym muZe mit jeden mobilni majacek.

Mobilni majacek musi byt zcela autonomni a nezavisly.

Maximalni rozmér je urcen krychli o strané 80mm.

Vsechny soucasti mobilniho majacku musi byt uzitecné (zadny balast). Rozhodci mohou pozadat
tymy o otevieni majackd, pokud to uznaji za nezbytné.

Horni strana majacku musi umoznovat umisténi vlajecky barevné identifikujici robota (viz 6.1).

5.3. Stabilni majacky

e Kazdy tym muaZe umistit nejvySe tfi stabilni majacky na stojany pro stabilni majacky umisténé
kolem hristé. Tym mlzZe umistit jeden majacek na stojan uprostred jeho startovaci strany a jeden
majacek do kazdého z protilehlych rohd.

e Stabilni majacky museji byt zcela autonomni. Pouze majaky umisténé na protilehlé strané hristé
mohou byt navzajem propojeny kabelem. Tento kabel, pokud je pritomen, nesmi prekazet
bezproblémovému pribéhu zapasu.

e Majacky se museji vejit do kvadru o rozmérech podstavy 80mm x 80mm a vysce 160mm.
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5.4. Fyzicka omezeni

e Spodni strana majackd musi byt pokryta suchym zipem (mékka strana), aby mohly byt umistény na
stojany pro majacky.

e Majacky (jak mobilni, tak stabilni) musi zdstat na svych stojanech béhem celého zapasu.

5.5. Komunikacni signaly

e Aby se zamezilo interferenci mezi tymy, je doporuceno, aby komunikacni signaly byly kodovany.
Durazné doporucujeme tym(m, pouzivajicim infraervena zarizeni, aby pocitaly s intenzivnim
ambientnim osvétlenim béhem zapasu. Toto osvétleni se navic mize ménit v zavislosti na misté
a Case.

Také upozorfiujeme, Ze organizatofi budou béhem zapasu pouzivat vysokofrekvenéni radiovy
prenos.

e Nebudou prijimany Zzadné protesty tykajici se problému s interferenci. Roboti se museji umét

prizplsobit podminkam, které se mohou ménit v zavislosti na ¢ase a misté béhem zapasu.

6. Prubéh zapasu

6.1. Identifikace herniho pole a robotu

V kazdém zapase jsou roboti a herni pole oznaceni barevnou vlajeckou.

Toto oznaceni slouzi k rozliSeni robott jednotlivych tyma.

Hmotnost vlajecky je zanedbatelna.

Toto oznaceni je umisténo na stojanu pro mobilni majacek nebo primo na robotovi (pokud tento
stojan chybi, viz kap. 5.2) a na stojanech pro stabilni majacky.

Kazdy tym musi zajistit, ze jeho robot umoznuje umisténi tohoto oznaceni na rovném horizontalnim
povrchu pokrytém suchym zipem (strana s hacky). Typicky bude toto splhnovat stojan pro mobilni
majacek a jednotlivé majacky nebo horni strana robota.

6.2. Startovaci procedura

e Pred zacatkem zapasu je kazdému tymu prifazena strana hristé a barva (modra nebo cervena).
Tym umisti svého robota ve slozeném stavu do oblasti pro start tak, aby se dotykal casti
mantinelu, ktery nese jeho barvu.

Robot nesmi pred startem obsahovat zadné micky, jinak bude tym diskvalifikovan.

Z kazdého tymu mohou byt pri pritomni nejvyse dva zastupci.

Tymy maji 3 minuty na rozmisténi svych robotd.

Jakmile je robot na svém misté, zadny vnéjsi zasah ani prenos informace neni povolen.

Kdyz jsou tymy pripraveny, rozhod¢i vylosuje pozice totemd a rozmisti je.
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Pak umisti 2 bilé mi¢ky do zbyvajicich volnych pozic. Poté vylosuje pozice dvou Cernych micka,
umisti je a umisti dalsi dva podle stredové symetrie.

Béhem této procedury uz neni tymdm dovoleno dotykat se svych robotd.

Rozhoddi se zepta Ucastnikd, jestli jsou pripraveni a zda nemaji zadné pripominky k rozmisténi
hernich prvkd. Po tomto okamZiku uz nebudou prijimany zadné stiZznosti tykajici se rozmisténi.

Na startovaci signal vydany rozhod¢im jsou roboti uvedeni do provozu jednim clenem tymu.
Od tohoto okamziku roboti pracuji zcela autonomné.

Tym, ktery nerespektuje startovaci proceduru (predcasny start ap.), je zodpovédny za falesny
start. Je provedeno nové nahodné rozmisténi a novy start. Rozhod¢i maji pravo startovat roboty
sami.

Prubéh zapasu

Roboti maji 1 minutu a 30 sekund na to, aby ziskali co nejvice bodd. Celou dobu pracuji naprosto
autonomné.

Béhem zapasu se nesmi zadny Ucastnik dotykat robotl ani Zadnych hernich prvka. Jakykoli zasah
bez dovoleni od rozhodcich vede k vyskrtnuti tymu ze zapasu a tedy nulovému poctu bodu
Za zapas.

Pokud robot opusti hfisté, nebude vracen zpét a zapas nebude opakovan. Zadny robot nesmi
zamérné vytlacit robota soupere mimo hristé.

Na konci zapasu se kazdy robot zastavi diky vnitfnimu Casovaci. Pokud se tak nestane, zastavi
robota rozhod¢i pomoci bezpecnostniho vypinace.

Rozhod¢i spocitaji body, aniz by se dotykali robott a oznami vysledek.

Tymy se sméji dotykat robotl a opustit déjisté az po oznameni vysledkl, shodé na vysledném
skore a explicitnim souhlasu rozhodciho. Roboti nesméji obsahovat zadné micky.

Pocitani bodu

6.4.1 Body

Body se scitaji po skonceni zapasu.

Kazdy bily micek umistény v jamce urcité barvy prinasi jeden bod pro tym dané barvy.
Cerné micky se nepocitaji.

Micky, které skonci v jamce az po skonceni zapasu, se nepocitaji.

6.4.2 Penalizace

Penalizace spociva v odebrani bodu od vysledného skore provinilého tymu na konci zapasu.
Kazda akce robota, ktera neodpovida pravidlim, mlze byt rozhod¢im penalizovana. Rozhod¢i udéli
penalizaci napriklad v nasledujicich pripadech:

robot nasilné vrazi do souperova robota;

robot, jehoz chovani je nebezpecné vzhledem ke hristi nebo souperovu robotu (viz kap.4.2);
robot, jehoz strategie spociva v zamezeni pristupu soupefe k hernim prvkdm.

robot, jehoz Casovac nefunguje.

Pozor! Tento seznam neni vycerpavajici. Rozhodc¢i mohou pristoupit k penalizaci, kdykoli to bude
opodstatnéné.
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6.4.3 Vyskrtnuti

Rozhodci vyskrtnou tym:

e ktery nenastoupi véas do zakulisi k pripravé na zapas;

e ktery se nedokaze prichystat na zapas béhem 3 minut;

¢ jehoz robot neodstartuje (neprejede celym svym objemem pres blizsi Cernou caru);

e ktery neposkytuje podstavec pro majacek na svém robotu a souperici tym ho pozaduje
a potrebuje.

Rozhodci také smi vyskrtnout tym

¢ jehoz robot provadi rozloZeni nebo akci, ktera nebyla schvalena rozhodcimi, nebo imyslné provadi
akce, které nejsou v souladu s pravidly.

Vyskrtnuti tymu béhem zapasu vede ke ztraté vsech bodi ziskanych béhem zapasu. Soupefici tym

pokracuje v zapase a sbira své body.

7. Casovy plan soutéze

7.1. Schvalovani robotu

Aby se robot mohl ztcastnit kvalifikace, musi byt zkontrolovan rozhodcim:
e Zda vyhovuje pravidlim: robot musi byt schopen snadno predvést vechny akce a konfigurace,
které mize béhem zavodu zaujmout.
e Mimo to musi byt schopen vyhrat zapas pri nepritomnosti soupere. To znamena, ze robot
0 je schopen prejet blizsi cernou c¢aru,
o dovede vyhrat zapas (béhem minuty a pul umisti alespon jeden bily micek do jamky své
barvy),
o je vybaven funkénim Casovacem, ktery robota zastavi po uplynuti hraci doby.
e Tym musi téz poskytnout technicky dokument (vice v dodatku).
Robot spliujici vySe uvedené podminky se mize zGc¢astnit soutéze.

Dulezité:

e Je povinnosti soutézicich informovat rozhod¢i o jakychkoli vétsich modifikacich robota
(funkcnosti, rozmérd, aj.) uskutecnénych po jeho schvaleni. Rozhod¢i zkontroluje, zda
modifikovany robot odpovida pravidlim. Akce, ktera nebyla schvalena a je pouzita béhem zavodu,
povede k vyskrtnuti ze zapasu.

e Kdykoli béhem soutéze vyvstanou néjaké pochybnosti, maji rozhod¢i pravo robota znovu
zkontrolovat.

e Pokud napriklad robot provede zakazanou akci opakované v nékolika zapasech za sebou, m(ze byt
tym pozadan o zjednani napravy nasledované novym schvalenim.
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7.2. Kvalifikacni kolo

Pocet zapasG v kvalifikaci zavisi na poradatelich narodnich kol. Pokud to pocet tym( dovoli, bude
kvalifikacni kolo sestavat z nejméné 5ti zapasu. Vysledky z téchto zapast rozhodnou, které tymy postoupi
do finale.
Celkové skore po kvalifikaci je urcené kumulativnim souctem vSech bodu ziskanych béhem zapasu
a bonusovych bodu:
0 4 body za vitézstvi,
0 2 body za remizu,
0 1 bod za prohru,
o 0 bodd pri vyskrtnuti ze zapasu.
e Skore 0 : 0 je povazovano za dvojitou prohru, takze oba tymy ziskavaji po jednom bonusovém
bodu.
e Po skonceni kvalifikacnich kol je uréeno poradi tymd na zakladé ziskanych bod(. Tymy, které maji
stejny pocet bodu, jsou sefazeny podle souctu bodi bez bonusovych bodl. Organizatofi mohou,
pokud je to nutné, pozadovat dodatecné zapasy.

7.3. Finalovée kolo

Prvnich 8 nebo 16 tymu z kvalifika¢niho kola (v zavislosti na poltu registrovanych tymu) postupuje
do finalového kola. Zapasy ve finalovém kole jsou organizovany podle nasledujiciho schématu:

osmifinale ctvrtfinale semifinale finale

1. proti 16.

8. proti 9.

5. proti 12.

4. proti 13. @5’“'“0
3. proti 14. @D

6. proti 11.

7. proti 10.

2. proti 15.

Béhem finalového kola jsou vSechny zapasy vyrazovaci.
V pripadé remizy nebo dvojité prohry je zapas okamzité opakovan. Pokud i tento druhy zapas
skonci remizou nebo dvojitou prohrou, bude vitéz urcen na zakladé skore dosazeného v kvalifikaci.
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8. Prilohy

8.1. Nakres hristé

Rozméry jsou uvedeny v mm a podléhaji tolerancim uvedenym v kap. 3.1.2.

Hristé: pohled shora a profil

Eurobot 2006 - Funny Golf
Playing Area
1:20

!
i
o
o
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s
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o
|
B-B
v22.09.05
> Reflexni paska:
Odrazky v samolepicim pasu o tloustce 0,2mm a Sifce 25mm. Barva stfibrna.
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V prodeji reference 324-1591 ("Radio Spares”, Francie), XUZB05 ("Telemecanique”, Francie).

A
2 k < Reflexni paska
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8.2. Rozmisténi hernich prvkud na hristi

Bilé

} micky,
Ve skutecnosti pevné
jsou podstavce

natreny cerné

Mozné
pozice
bilych

mickd a
—H

totemu

Bilé

} micky,

pevné

1 -

s v , P \Y; ~
N Bilé a cerné ;(:’gkgc
Jeden &erny micek je || “€Macara micky, pevné

umistén v kazdé
skupiné 6 jamek

O Totem O Jamka
@ Cerny micek I Podavaé mickh
O Bily micek
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Mantinel:

- Laia

150 mm 300 mm
T v Startovaci

B 2 gt
nebo modra

8.3. Micky

Micky jsou micky na stolni tenis schvalené ITTF (Mezinarodni federace stolniho tenisu). Seznam je
k dispozici na http://www.ittf.com:80/ittf_equipment/Balls.asp

Bilé micky jsou standardni bilé micky na stolni tenis. Cerné micky jsou také ping-pongové, jsou ale
obarveny cernou tusi. Primér mick( je 40mm.

8.4. Totem

80 5
< 53 : >
«—>
wii 2 vodivé kontakty
--------- S -
2y
20
203{ Robot musi propojit tyto
b S kontakty, aby aktivoval
a oteviel podava¢ micki
55
\ | | ¢~ , .
A J g u 1 ; Horni strana podstavce je
2 "r_l‘:" T natfena ¢ervené nebo modi‘e
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8.5. Podava¢ micku

8.6. Natéry

Herni prvek Barva Typ natéru Reference
Totemy Zinkové zluta (leskla) Akrylatovy RAL 1018
Cerné micky B Cerny inkoust (tus)

Hristé: plocha Bl Zelena signalni (mat) Akrylatovy RAL 6032
Hristé: modré prstence Bl Modra blankytna (mat) Akrylatovy RAL 5015
Hristé: cervené prstence B Cervena plamenna (mat) Akrylatovy RAL 3000
Hristé : cerné cary B Cerna (mat) nebo fix Akrylatovy RAL 9017
HFisté : jamky B Cerna (mat) Akrylatovy RAL 9017
Mantinel Bila (mat) Akrylatovy RAL 9016

Pozn.: Barevné nahledy pochazeji ze stranky http://www.melack.se/eng/ral.asp. Barevné podani nemusi
zcela odpovidat skutecnosti.
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8.7. Technicky popis

Kazdy tym musi pro Uspésné schvaleni svych robotl predlozit technicky popis, ktery shrnuje dilezZité
informace vztahujici se ke konstrukci robotu (nakresy, technické odkazy, podrobnosti, ...) na plakatu
velikosti A1. Cilem tohoto dokumentu je podpora vymény informaci a komunikace mezi tymy.

.....

vysvétleni, ...) a musi obsahovat zejména:

e nazev tymu;

e pocet ¢len(;

e predstaveni "vynalezu" ¢i inovace, nové strategie nebo jiného detailu z celkové koncepce, na néz
je tym patric¢né hrdy.

Tento plakat bude vyvésen ve stanovisti tymu. Text plakatu je v rodném jazyce tymu a pokud mozno

také v anglictiné. Tymy musi také poskytnout dokument obsahujici stejné informace jako plakat ve

formatu "ppt" (Microsoft PowerPoint), "pdf* (Adobe Acrobat) nebo v obrazovém formatu “jpg" nebo

"png". Preferovan je format "pdf'. V kazdém pripadé musi pouzité rozliSeni zajistit Citelnost vsech

textd. Maximalni velikost dokumentu je 10MB. Elektronickd verze tohoto dokumentu bude

prezentovana na webovych strankach Eurobot®" a ulozena v archivech soutéze Eurobot®¢". Tento

dokument mdze byt odeslan Narodni Organiza¢ni Komisi pfedem nebo muze byt predan pfi pfijezdu.

8.8. Bezpecnostni pokyny

Zde naleznete seznam bezpecnostnich omezeni, jez musite dodrzet. Tento seznam neni vycerpavajici
a mize se ménit na zakladé platné legislativy raznych zemi. Jako vSeobecné pravidlo plati, ze tymy
vyvijeji systémy, které odpovidaji kritériim pro navrh a vyrobu, jez neuvedou v ohrozeni ¢leny tymu ani
divaky jak ve stanovistich tymu, tak béhem soutéZe. Proto byste méli zajistit, Ze vaSe systémy
odpovidaji platnym zakonnym predpisam.

8.8.1 Palubni napéti

e Vsichni roboti podléhaji obecnym standardim pro slaboproudé systémy. Palubni napéti proto
nesmi prekrocit 48V.

8.8.2 Systémy stlaceného vzduchu

e Vsechny systémy stlaceného vzduchu podléhaji zakondm stanovenym "Conseil Général des Mines"
(pro Francii).
e Pripominame dekret 63 z 18. 1. 1943 a Prikaz ministra z 25. 7. 1943 (Francouzska legislativa):
0 Maximalni tlak: 4 bary.
0 Maximalni soucin tlaku a objemu zasobniku: 80 bar.litrd.
¢ Dalsi informace jsou dostupné na: http://www.industrie.gouv.fr/sdsi/ (pro Francii)

8.8.3 Lasery

Maximalni opticky vykon laseru musi byt nizsi nez TmW (0dBm).
Technicka dokumentace k laseru mize byt pozadovana pfi homologaci.

8.8.4 Vykonna svétla

e V pripadé pouziti intenzivniho osvétleni (napf. v majaccich) nesmi byt svételna intenzita
nebezpecna lidskému oku v pripadé primé expozice (napr. vykonné LED diody).
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