Rastrovée mapy

Minula prednaska
Planovani cesty ve znaméem prostredi, vektorove (polygonani) mapy,
exaktni algoritmy pro jednoduché pripady

Dnesni prednaska
Rastrové mapy, potencialova pole, sensory pro mapovani

http://roboti ka.cz/articl es/unor04


http://robotika.cz/articles/umor04

Je exaktni popis potireba?

e souradnice vrcholll (doubl e, 8 bajtli = 1.7E +/- 308 (15 digits))
e velikost atomu 1071°m
e obecné prekazky aproximovany

e dozitost dana poCtem prekazek a detailnosti popisu



Alternativa - rastr spevnym rozlisenim

e dlozitost danavelikosti prostoru arozliSenim
e 0/1 = prekazkalvolno
e mapy sVvicerozlisSenimi (velikosti 2" x 2")
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Pravépodobnostnt mrizky

e pokud neni cela mapa predem znama (prekazka/volno/nevim)
e hodnoty 0..255 - Sedotbnovy obrazek

e integrace vice senzorii
e ?7?7?jak planovat cestu ?77?
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Kteracestaje nglepsi?

e ngkratSi (graf viditelnosti)

e neglbezpeCngsi (Voronoi diagramy)
e ngrychlgsi

e Ngjjistgsi

e ?7?7? kombinace ?7?7?



Potencialova pole

e Cil hfge, prekazky mrazi, jdeme za teplem

U(i—1,5)+U(i+1,7)+U (i,j—1)+U (i,j+1)
1

e numericka matematika, Gauss-Siedelova metoda

e chceme U (i, j) =

e iterace - primér sousedl

e pouziti " popustnosti” (hraWarlords - rliznarychlost postupu zbrojnosti)

M, J)

Ui, 5) = (U*(i—1, §)+U (41, 5)+U" (G, j—1)+U (@, j+1))



Potencialova pole - problemy

e vypocet neni real-time
e expenencialni pokleshodnot (doubl e stati maximalnéna 1000 krok()

e neni-li znama pozice tak " rozmazané mapy”



Sensory pro mapovani

e |okalizace (GPS, odometrie, triangulace)

e mapovani prekazek (sonar, laser, .. .)



Sonar

e ultrazvukovy sensor (6500 series pouZzivaji 49.1kHz)

e firma Polariod (cena okolo 50% vCetné analogové desky)
e méfeni doby letu (TOF = Time Of Flight)
e piijmaC i vysilaC v jednom

e parametrizovatelny gain

e komplexni vyzafovaci lalok

e crosstalk, Spatné odrazy




L aser

e IR svételny paprsek

e némecka firma SICK (cena okolo 100000 K¢)
e méreni doby letu (TOF = Time Of Flight)

e rozliSeni na8mm, do vzdalenosti 60m

e problém s mnozstvim dat

e skenuje se pouze jedinarovina




Position Sensitive Diode

e pouzivaji napriklad sensor Sharp GP2Dxx
e triangulace

e digitdlni aanalogovaverze

e max. dosah 80cm
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