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Anketa
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Bez zpétné vazby

5 . Se zpétnou vazbou
Rizeni a regulace
Problémy

Rizeni a regulace

@ zapnuti levého i pravého motoru na plny vykon jesté nutné
neznamend pohyb po pfimce (zatddi, zadrhava se, atd.)

o ridi¢, ¢i reguldtor — manipuluje se vstupy dynamického
systému s cilem dosdhnout pozadovaného vystupniho chovani
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Bez zpétné vazby
Se zpétnou vazbou

Rizeni a regulace
€ Problémy

Priklad reguldtoru: Tempomat

@ nejjednodussi implementace by mohla pouze zafixovat plynovy
pedal v okamziku aktivace

@ na roviné vétsinou postalujici/akceptovatelné, v kopcovitém
terénu uz méné

reguldtor bez zpétné vazby

open-loop/feedforward controller
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Bez zpétné vazby
Se zpétnou vazbou

Rizeni a regulace
€ Problémy

Regulator bez zpétné vazby

open-loop controller

@ reguldtor neznd aktualni hodnotu regulované velic¢iny

@ fizeni je zalozeno na modelu interakce systému s prostfedim
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Bez zpétné vazby
Se zpétnou vazbou

Rizeni a regulace
€ Problémy

Priklad reguldtoru: Elektrickd trouba

@ otacecim cudlikem vybereme teplotu a zapneme

@ o dosazeni a udrzovani pozadované teploty se stara

dvoustavovy (on/off) reguldtor

@ coz je pouze velmi jednoduchy

reguldtor se zpétnou vazbou
closed-loop/feedback controller
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Bez zpétné vazby
Se zpétnou vazbou

Rizeni a regulace
g Problémy

Regulator se zpétnou vazbou

closed-loop/feedback controller

o regulace je zalozend na méreni regulované veliciny y

@ ¢i na jeji odchylce od pozadované hodnoty w
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Bez zpétné vazby
Se zpétnou vazbou

Rizeni a regulace
€ Problémy

Priklad: P-regulator

proporcionalni

K nastaveni akéni veli¢iny u vyuziva regulacni odchylku

u="P-(w-y)

(w — y) regulaéni odchylka, P magicka konstanta

Vyuziti napf. pro regulaci teploty:
@ pro (w — y) == 0 je vykon topeni nulovy
@ pro (w — y) == 10 maximalni

@ potom P je 10

Za jakych podminek toto funguje spravné?
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Bez zpétné vazby
Se zpétnou vazbou

Rizeni a regulace
€ Problémy

Priklad: Pl-regulator

proporcionalné-integracni

,
1

K nastaveni akcni veli¢iny u vyuZziva navic

integral regulacni odchylky

u=P-(w=y)+1-) (w—y)

Kromé okamzité odchylky se snazi eliminovat i odchylku
akumulovanou (angl. steady state error)

Zbynék Winkler Uvod do mobilni robotiky — AIL028



Bez zpétné vazby
Se zpétnou vazbou

Rizeni a regulace
€ Problémy

Priklad: P(l)D-regulator

proporcionalné-integracné-derivacni

K nastaveni akéni veli¢iny u vyuziva navic

derivaci regulacni odchylky

u=P-(w=y)+1-Y (w=y)+D-((w—-y) = (w -y

Kromé okamzité a akumulované odchylky se snazi eliminovat i
odchylku budouci, predikovanou na zaklad€ jeji derivace.
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Bez zpétné vazby
Se zpétnou vazbou

Rizeni a regulace Problémy

Problémy

nastaveni magickych konstant
linearita regulovanych proces(

kvalita méreni regulovanych veli¢in
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Letni semestr

Letni semestr

@ Seminaf z mobilni robotiky
@ soutéze: Eurobot, Istrobot, Minisumo

@ Roboticky den (dobrovolnici?)
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